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図 1. 筋電図信号の処理順序 

















R2 は Arduino 互換機マイコン（UNO R3，ELEGOO，以
下 Arduino）のアナログ入力ピンへ信号入力を行うための
プルダウン抵抗 1[MΩ]である．Arduino は 5[V]電源で駆動


























































































































図 4. 銅張積層板（上段）とプリント基板（下段） 






































実験とした．参加者は中学 1年生から中学 3年生の 9名，
保護者 3 名で，授業にて製作実習，計測実験を経験した本





図 6. はんだ付け作業の様子 
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図 8. 完成した筋電図スイッチ回路 
 












[1] N. Fukaya, Y. Ogasawara：Development of Humanoid 
Hand with Cover Integrated Link Mechanism for Daily 
Life Work， 2017 IEEE 6th Global Conference on 









[3] A. Hanafusa, F. Shiki, H. Ishii et al.：Development of an 
Active Upper Limb Orthosis Controlled by EMG with 
Upper Arm Rotation, IHSI 2018: Intelligent Human 







































































図 8. 完成した筋電図スイッチ回路 
 












[1] N. Fukaya, Y. Ogasawara：Development of Humanoid 
Hand with Cover Integrated Link Mechanism for Daily 
Life Work， 2017 IEEE 6th Global Conference on 









[3] A. Hanafusa, F. Shiki, H. Ishii et al.：Development of an 
Active Upper Limb Orthosis Controlled by EMG with 
Upper Arm Rotation, IHSI 2018: Intelligent Human 
Systems Integration, pp163-169, 2018 
[4] 石井晴己，花房昭彦，大西謙吾ほか：上肢装具制御への
応用を目的とした筋電計測システムの開発―Arduino マ
イクロコントローラを用いた手首の動作判別―，第 26
回ライフサポート学会フロンティア講演会予稿集，p.69，
2017 
[5] 柴田芳幸，山本紳一郎：空気圧人工筋を用いた免荷歩行
訓練装置，計測と制御，Vol.56，No.4，pp276-280，
2017 
75
